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Autonomia maszyn

Co kryje sie pod okresleniem autonomia?

Jak jest rozumiana autonomia z klasycznego
punktu widzenia?

Jak jest rozumiana autonomia z
biosemiotycznego punktu widzenia?

Czy mozna potgczyc obie perspektywy?

Co moze wniesc do badan biosemiotyka?



Jak rozumiemy autonomie’?

. zdolnosc racjonalnego do podijecia swiadomej, niewymuszonej decyzji,
wolnosc¢ woli

. samorzadnosc, niezaleznosc

. utrzymanie wiasnej tozsamosci

. podstawa do okreslenia odpowiedzialnosci za wtasne czyny

. podejmowanie przez system wyboru bez wptywu programisty

. wykonywanie dziatan bez udziatu technikow, angazujgc swoje wtasne
elementy I urzgdzenia

. aktywne rekompensowanie uszkodzen

. podporzadkowanie sie zachodzacym zmianom w celu utrzymania
samoorganizacji



Autonomia z klasycznego punkiu
widzenia

. samosterownosc

. samorealizacja dziatan

realizacja celow w zgodzie z wtasnym wyborem metod
przetwarzanie sieciowe Grid; sieci neuronowe

. samoprogramowalnosc, uczenie sie

. Scisty zwigzek z ideg sztucznej inteligencii

tworzenie teorii mozliwych inteligentnych systemow, ktore moga byc
realizowane przez fizyczne maszyny Turinga

badanie mozliwosci struktury systemu, ktory moze ewentualnie zrealizowac
autonomiczne zachowanie, pomijajgc strukture realizowang przez systemy
naturalnie autonomiczne



Badania biosemiotyczne

porzucenie mechanistycznej
perspektywy

badanie Umweltu -
fenomenalnego swiata organizmu TN,

proba zrozumienia dziatania
kregow funkcjonalnych

rola znaczenia; produkcja i
interpretacja znakow




Autonomia z biosemiotycznego
ounktu widzenia

. NOWe spojrzenie na problem ugruntowania symboli
. problem semiotyki zatozonej przez programiste

. Zrozumienie znakow: i reprezentaciji istot zywych w celu wyjasnienia mozliwosci i
ograniczen autonomii

. dostosowanie technik obliczeniowych do procesow znaczenia
. badanie doswiadczen zywych systemow

. badanie semiozy sztucznego systemu

. struktury o szerszym dziataniu niz przyczyna i skutek

. mapowanie dziatan miedzy bodzcami a efektami

. tworzenie osobistej historii systemu



Co faczy oba stanowiska

podejscie klasyczne stworzyto fundamenty dla budowania sztucznych

autonomicznych systemow

Inspiracja biologiczna; sieci neuronowe, architektura subsumcyjna

sprzezenie zwrotne miedzy systemem a srodowiskiem

. czujniki i motory
samokontrola, samoodniesienie

celowosc, kreatywnosc

pragmatyka

uzycie architektury kognitywne;j



Perspektywa biosemiotyczna jako
uzupetnienie badan nad autonomig

. zwrot ku fenomenalnemu swiatu maszyny

. komputacyjny swiat maszyny jako odmienna
rzeczywistosc

. proba odrzucenia perspektywy antropocentryczne;

. model swiat autonomicznej maszyny zgodny z jej
wtasnymi doswiadczeniami;



VWnioski

. badania w klasycznym podejsciu sg nieprzecenione | Siaat? {

. bogate osiggniecia, inspiracja

. postulat spojrzenia na maszyny z perspektywy - | Ve .
biologicznej | semiotycznej =

. zaprzestanie uzywania analogii cztowiek — maszyna

. zgoda na zadawanie pytan o fenomenalny swiat
sztucznego systemu

. proba uzyskania samorzutnosci maszyny

. mozliwosSc wyznaczania wtasnego celu przez system
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